
MAIN FEATURES
• Full Range AC Power Supply  (90 – 240V).
• Embedded 433.92MHz digital radio frequency receiver.
• Encrypted and detachable EEPROM memory for 

storage of 256 remote controls and control board 
programming.

• Analog limit switch, Digital Encoder or Hybrid system.
• All programming and settings of the control board are 

carried out by using TACTLED technology or PROG 
(programmer).

• Automatic storage of 'A/F' (Opening/Closing) travel 
time (analog system) or position by encoder (digital / 
hybrid system). 

• Output ports for lock and courtesy light modules.
• Input ports for loose RF receiver, pushbutton, closing 

and opening photocells.
• Digital impact sensing with reversion of the gate.
• 'Pedestrian' function (remote control and external 

pushbutton).
• Limit switches and pushbutton input ports, configurable 

as NO (normally open) or NC (normally closed).
• The input of the opening and closing photocells is 

configurable as either NO (normally open) or NC 
(normally closed) contacts, pulse output or analog 
output (edge sensor).

CHART: LED INDICATIONS
Guide for the functions of the indicator LEDs on the board, 
when it is not in programming mode, i.e., 'JPROG' jumper 
open.

LED INDICATION

SN • Flashes every 7 seconds: Control board 
switched on and operational.

LSC • Lit: Closing limit switch sensor activated.
LSO • Lit: Opening limit switch sensor activated.

TX • Lit: Command by registered control 
remote.

PBU • Lit: Command by external pushbutton.

CMD • Lit: Command by loose receiver or by the 
tacled 'CMD' button.

SF • Lit: Closing photocell blocked.

MEM

• Lit: Empty memory, without remote 
controls registered.

• Off: Memory with register of remote 
controls.

• Flashing: Memory missing or defective. 
In this case, the control board will enter 
BASIC OPERATION MODE.

CHART: COMMAND SETTINGS
Quick configuration guide. In order to enter programming 
mode, one must close the 'JPROG' jumper on the board.

BUTTON FUNCTION
SET Add or erase remote controls

CMD Command received when opening
FORCE Strength (Electronic clutch)

PAUSE TIME Automatic closing time
OPEN RAMP Opening ramp
CLOSE RAMP Closing ramp

TORQUE RAMP Ramp Torque (Strength)
BRAKE Brake
LIGHT Courtesy light time

ERASING ALL REMOTE CONTROLS
Erases and boots the memory in order to add new remote 
controls.
Instructions:

1. The gate must be still;
2. Close the 'JPROG' jumper;
3. Press and release the 'SET' button on the control board 

(once);

4. 'N5' (TX) LED must remain lit;
5. Press the 'SET' button on the control board and keep it 

pressed for 10 seconds;
6. 'N8' LED must remain lit, indicating that all remote 

controls have been erased from the memory;
7. In order to finish, open the 'JPROG' jumper.

ADDING REMOTE CONTROLS

It adds new remote controls to the control board, so that 
they can trigger it.

Instructions:
1. The gate must be still;
2. Close the 'JPROG' jumper;
3. Press and release the 'SET' button (once);
4. 'N5' (TX) LED must remain lit;
5. Press the button of the remote control one wants to 

add and keep it pressed;
6. 'N8' LED must remain flashing;
7. Press and release the 'SET' button on the board to 

confirm the operation;
8. 'N8' LED flashes once (button already added), blinks 

twice (button already added and new synchronization 
for a Rolling Code Remote control) or three times 
(memory full);

9. Release the button of the remote control;
10. Go back to step 3 to add a new button of the remote 

control;
11. In order to finish, open the 'JPROG' jumper.

COMMAND RECEIVED DURING 
OPENING

Permission for a command from either a pushbutton 
or a remote control to be accepted during the opening 
maneuver.

Instructions:
1. The gate must be still;
2. Close the 'JPROG' jumper;
3. Press and release the 'CMD' button on the board (once) 

to show the current adjustment.
4. Press and release the 'CMD' button as many times as 

necessary until one reaches the desired adjustment;
5. In order to finish, open the 'JPROG' jumper.

LED indications:
• 'N1' flashing = Function disabled.
• 'N1' lit = Function enabled. 

STRENGTH (ELECTRONIC CLUTCH)
In order to assure the efficiency of this security sensor 
device, proceed as follows:
- After properly installing the gate opener, adjust the 
electronic clutch so that the strength necessary to a 
complete gate maneuver is minimum when the device is 
both opening and closing.

Instructions:
1. The gate must be still;
2. Close the 'JPROG' jumper;
3. Press and release the 'FORCE' button on the board 

(once) to show the current adjustment;
4. Press and release the 'FORCE' button as many times as 

necessary until one reaches the desired adjustment;
5. In order to finish, open the 'JPROG' jumper.

LED indications:
• 'N1' flashing = Off.
• 'N1' lit = Minimum.
...
• 'N8' lit = Maximum.

SEMI-AUTOMATIC / AUTOMATIC MODE 
(PAUSE TIME)

It is the time adjustment for the automatic closing when 
the gate reaches the 'FCA' (OLS) limit switch sensor or 
the opening stop, indicating the limit of the opening 
maneuver.

Instructions:
1. The gate must be still;
2. Close the 'JPROG' jumper;
3. Press and release the 'PAUSE TIME' button on the board 

(once) to show the current adjustment;
4. Press and release the 'PAUSE TIME' button as many 

times as necessary until one reaches the desired 
adjustment;

5. In order to finish, open the 'JPROG' jumper.

LED indications:
• 'N1 flashing = Semi-automatic.
• 'N1 lit = 5 seconds.
• 'N2' lit = 10 seconds.
• 'N3' lit = 30 seconds.
• 'N4' lit = 60 seconds.
• 'N5' lit = 90 seconds.
• 'N6' lit = 120 seconds.
• 'N7' lit = 180 seconds.
• 'N8' lit = 240 seconds.

OPENING RAMP

It is the distance between the opening mechanical stop 
and the point of the path where the electronic board 
enters torque control mode in order to decrease the speed 
of the gate and turn the opener off on the acquired path, 
i.e., the distance in which the opener starts decelerating 
when opening the gate.

Instructions:
1. The gate must be still;
2. Close the 'JPROG' jumper;
3. Press and release the 'OPEN RAMP' button on the 

board (once) to show the current adjustment;
4. Press and release the 'OPEN RAMP' button as many 

times as necessary until one reaches the desired 
adjustment;

5. In order to finish, open the 'JPROG' jumper.

LED indications:
• 'N1' flashing = Function disabled
• 'N1' lit = 5% of the gate path.
• 'N2' lit = 10% of the gate path.
• 'N3' lit = 15% of the gate path.
• 'N4' lit = 20% of the gate path.
• 'N5' lit = 25% of the gate path.
• 'N6' lit = 30% of the gate path.
• 'N7' lit = 35% of the gate path.
• 'N8' lit = 40% of the gate path.

CLOSING RAMP

It is the distance between the closing mechanical stop and 
the point of the path where the electronic board enters 
torque control mode in order to decrease the speed of 
the gate and turn the opener off on the acquired path, i.e., 
the distance in which the opener starts decelerating when 
closing the gate.

Instructions:
1. The gate must be still;
2. Close the 'JPROG' jumper;
3. Press and release the 'CLOSE RAMP' button on the 

board (once) to show the current adjustment;
4. Press and release the 'CLOSE RAMP' button as many 

times as necessary until one reaches the desired 
adjustment;

5. In order to finish, open the 'JPROG' jumper.
LED indications:
• 'N1' flashing = Function disabled
• 'N1' lit = 5% of the gate path.
• 'N2' lit = 10% of the gate path.
• 'N3' lit = 15% of the gate path.
• 'N4' lit = 20% of the gate path.
• 'N5' lit = 25% of the gate path.
• 'N6' lit = 30% of the gate path.
• 'N7' lit = 35% of the gate path.
• 'N8' lit = 40% of the gate path.

TORQUE (STRENGTH) ON THE RAMP

This adjustment decreases the gate speed when it is within 
the deceleration ramp area, i.e., the "strength" of the gate 
opener in the area of the limit switch ramp, close to the 
stops of the gate. In case it is disabled, the torque control 
on the ramp will be inoperative.

Instructions:
1. The gate must be still;
2. Close the 'JPROG' jumper;
3. Press and release the 'TORQUE RAMP' button on the 

board (once) to show the current adjustment;
4. Press and release the 'TORQUE RAMP' button as 

many times as necessary until one reaches the desired 
adjustment;

5. In order to finish, open the 'JPROG' jumper.

LED indications:
• 'N1' flashing = Function disabled
• 'N1' lit = Minimum.
...
• 'N8' lit = Maximum.

BRAKE

It is activated when the motor is turned off by a command, 
or when the opener reaches the analog sensors (limit 
switches).

Instructions:
1. The gate must be still;
2. Close the 'JPROG' jumper;
3. Press and release the 'BRAKE' button on the board 

(once) to show the current adjustment;
4. Press and release the 'BRAKE' button as many times as 

necessary until one reaches the desired adjustment;
5. In order to finish, open the 'JPROG' jumper.

LED indications:
• 'N1' flashing = Function disabled
• 'N1' lit = Minimum.
...
• 'N8' lit = Maximum.

COURTESY LIGHT TIME

It selects the time in which the 'LIGHT' output will remain 
activated after the gate closes.
During the opening or closing maneuver, or when the gate 
is still and open, the relay module will remain enabled. 
Whenever the control board finishes the closing maneuver, 
the relay module will be disabled after the time set.

Instructions:
1. The gate must be still;
2. Close the 'JPROG' jumper;
3. Press and release the 'LIGHT' button on the board (once) to 

show the current adjustment;
4. Press and release the 'LIGHT' button as many times as 

necessary until one reaches the desired adjustment;
5. In order to finish, open the 'JPROG' jumper.
LED indications:
• 'N1' flashing = Immediate shutdown.
• 'N1' lit = 5 seconds.
• 'N2' lit = 10 seconds.
• 'N3' lit = 30 seconds.
• 'N4' lit = 60 seconds.
• 'N5' lit = 90 seconds.
• 'N6' lit = 120 seconds.
• 'N7' lit = 180 seconds.
• 'N8' lit = 240 seconds.

ERASING THE ACQUIRED PATH AND 
RESTORING THE DEFAULT FACTORY 

SETTINGS

In a single operation, it erases the path (travel) of the gate 
acquired (memorized) by the control unit as well as it 
restores the default factory settings.

Instructions:
1. The gate must be still.
2. Keep the 'JPROG' jumper open.
3. Press the ‘SET’ button on the control unit and keep it 

pressed; the ‘SN’ LED will remain off.
4. After 5 seconds, the ‘SN’ LED will flash, indicating that 

the path has been successfully erased.
5. Keep the ‘SET’ button pressed while the ‘SN’ LED is still 

lit,
6. After 10 seconds, the ‘SN’ LED will flash, indicating that 

the default factory setting has been restored.
7. Release the ‘SET’ button in order to finish the operation.

 NOTE:
1. If it is necessary to execute only the operation to 
erase the path, release the button (item 5).

2. By performing the factory reset operation, one 
will also erase the gate path.

3. When performing the operation to erase the path, 
in the next opening or closing command, the control 
board will automatically acquire (memorize) a new 
path after the first complete cycle of the gate.

‘F/R’ JUMPER

It reverses the direction of rotation of the motor, what is 
opening becomes closing and vice versa; it also reverses 
the logic of the limit switch sensors, 'FCA' (OLS) and 'FCF' 
(CLS).

CHART: SETTING THROUGH 'PROG' 
(PROGRAMMING TOOL)

PROG: It allows one to set the control board in a more 
precise manner.
While the PROG is connected to the control unit, 
pushbuttons, the ‘CMD’ button and loose receivers will be 
inoperative for motor activation commands on the control 
board.
Only by using PROG one can send open / close 
commands to tha gate, by pressing the ‘+’ button. One 
can also use an added remote control, if it is on the main 
screen (sensors' status). 
By keeping any button of the PROG pressed, after 3 
seconds, it will enter the self-repetition mode of the 
pressed button, which will provide you with more agility to 
navigate between the screens or adjustments.

Main screen - Sensor monitoring

Setting of the main screen for analog 
limit switch

Setting of the main screen for digital limit switch 
/ encoder

Adding a remote control for opening / closing

'Pedestrian' function setting screens - Partial 
opening

Adding a remote control for 'Pedestrian' function

Automatic closing mode

Adding an access remote control

Adding a 'Pedestrian' remote control

Gate slowing area

Electronic clutch

LED INDICATIONS - 'PROG' Jumper closed - Programming levels status

Programmable functions with 9 adjustment levels

Programmable functions with 2 adjustment levels

Minimum

Function 
disabled

Function 
enabled

MaximumLevel 1 Level 2 Level 3 Level 4 Level 5 Level 6 Level 7

FCA (OLS) SENSOR 
INDICATOR

FCA (OLS) 
SENSOR 

INDICATOR

FCA (OLS) 
SENSOR 

INDICATOR

FCA (OLS) SENSOR 
INDICATOR

ENCODER SENSOR 
INDICATOR

PUSHBUTTON
INDICATOR

PUSHBUTTON
INDICATOR

PHOTOCELL
INDICATOR

PHOTOCELL
INDICATOR

• SEMI-AUTOMATIC
• Automatic: 001 second
• ...
• Automatic: 240 seconds

Function disabled

Function disabled

VALID
REMOTE CONTROL 

INDICATOR

VALID
REMOTE CONTROL 

INDICATOR

L:XXX → Courtesy light time counter
R:XXX → Opening delay time counter (with ‘traffic light’ 
module activated)
ST:F → Gate closed
ST:A → Gate open
ST:S → Semi-open gate
ST:a → Opening cycle of the gate
ST:f → Closing cycle of the gate
POR → Activated or reset control board
ST: R → Gate in 'reversion' state for opening cycle
ST: T → Electromagnetic lock activated on opening

L:XXX → Courtesy light time counter
R:XXX → Opening delay time counter (with ‘traffic light’ 
module activated)
ST:F → Gate closed
ST:A → Gate open
ST:S → Semi-open gate
ST:a → Opening cycle of the gate
ST:f → Closing cycle of the gate
POR → Activated or reset control board
ST: R → Gate in 'reversion' state for opening cycle
ST: T → Electromagnetic lock activated on opening

FCF (CLS) SENSOR 
INDICATOR

Clutch at minimum
Clutch at maximum

AGILITY HÍBRIDA
CONTROL BOARD

TECHNICAL MANUAL

WARNING

Do not use the device without 
referring to this manual first.

P08272 - 06/2022
Rev. 1

Electronic braking time

Operation of the remote control in the opening cycle

Exclusion of all remote controls

Restoring settings to the factory default

Time for gate movement reversion for opening cycle

Selection of remote control's data type

Language selection

'Traffic light' time with opening delay

Courtesy light activation time

Command action during pause time

'Pedestrian' function setting screens
Partial Opening

Type of contact (Analog limit switch)

Type of contact (Pushbutton)

Opening / Closing photocells setting screens

Ramp / travel impact sensor setting screens

Pushbutton operation in the opening cycle

Selecting the type of strength applied

Pushbutton function setting

Selects the type of gate limit switch system

Strength during the path acquiring (memorization)

Adjusting the gate opening distance

Setting the pushbutton for 'Pedestrian' function

Setting the Photocell output's NO (Normally Open) contact

Setting the photocell analog output (Edge sensor)

Setting the encoder pulse as an impact reference

Ramp strength for speed reduction

 NOTE: The gate’s opening distance for pedes-
trian access will be activated when the gate is 
closed only and also whenever it receives an ope-
ning command from a remote control registered as 
‘Pedestrian’ and / or by the ‘PBU’ Pushbutton when 
programmed as ‘Pedestrian’.

ELECTRICAL SUPPLY
(230V/50HZ)

MOTOR START
CAPACITOR

COURTESY LIGHT
('TRAFFIC LIGHT')

POSITIVE “+” (12VDC)

NEGATIVE “-” (GND)

CLOSING PHOTOCELL

OPENING PHOTOCELL

CLOSING MECHANICAL LIMIT SWITCH

OPENING MECHANICAL LIMIT SWITCH

PUSHBUTTON
(PEDESTRIAN)

CONTACT NEGATIVE

ELECTRICAL SUPPLY
(230V/50HZ)

SINGLE-PHASE
INDUCTION MOTOR
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ELECTROMAGNETIC LOCK

COMMON (YELLOW WIRE)
OPENING / CLOSING (BLACK / RED WIRE)
CLOSING / OPENING (RED / BLACK WIRE)

PROGRAMMING
LEDS

PROGRAMMING
BUTTONS

JUMPER FOR ROTATION INVERSION

PROG (PROGRAMMING TOOL)

(OPTIONAL) LOOSE RECEIVER
NOTE: The loose receiver can be any
device that provides an NO (normally
open) contact to the control board such
as a password keypad, a proximity card
reader, RF receiver etc., with the power
supplied to the connector being 12Vdc.

PHOTOCELLS
The photocell outputs accept NO, NC, pulse, and resistive contact, just
connect and program it according to the chosen option.

PROGRAMMING JUMPER

TACT
LED

M

C
C

F
A

FCA

FCF

NA C NF

Yes
No

Function disabled

Function disabled

'+' Button to erase remote controls 
in the control board

'+' Button to activate the restore 
of the setting parameters on the 
control board.

• Rolling Code
• Fixed Code Number of 

remote controls 
registered

• Portugues = Portuguese

• English = English

• Espanol = Spanish

• Francaise = French

• Italiana = Italian

• Close

• Recharge

• NA → Normally Open (NO)
• NF → Normally Closed (NC)

• NA → Normally Open (NO)
• NF → Normally Closed (NC)

• Yes
• No

• Opening / Closing Command
• ‘Pedestrian’

• Key / Reed Switch = analog / hybrid
• Digital encoder

Decreases the distance 
of the gate opening for 
pedestrians.

Increases the distance 
of the gate opening for 
pedestrians.

Selects the ‘Pedestrian’ Function

Number of 
remote controls 
registered

Selects the Contact type

Current analog value 
measured on the 
microcontroller pin.

Reference value for activating the 
impact protection.
S: 1400 → Reference value = 1400 *
250 microseconds = 350 milliseconds
Disabled = OFF
Minimum reference = 20
Maximum Reference = 9900

Actual value of the encoder pulse width 
when the gate is moving.
A: 2032 → Actual value = 2032 *
250 microseconds = 508 milliseconds
When the actual value exceeds the 
reference value, the gate movement is 
reversed for protection.

Notes when there is an impact protection:
During closing cycle → Total reversion until the opening limit switch.
During opening cycle → Partial reversion for 5 seconds, just to release the gate from the object.

Decreases the reference value Increases the reference value

Selects the type of contact Stores the analog value when the edge 
sensor is on stand-by.

Stored analog value when the 
edge sensor is on stand-by. 
When installing the edge sensor, 
it must perform the procedures 
for memorizing this value to 
serve as a resting reference.



PRINCIPALES CARACTERÍSTICAS
• Alimentación Full Range AC (90 – 240V).
• Receptor de radiofrecuencia digital de 433.92 MHz 

embarcado.
• Memoria EEPROM encriptada y extraíble para 

almacenamiento de 256 controles remotos y 
programación de la tarjeta electrónica.

• Fin de carrera Analógico, Encoder Digital o Híbrido.
• Toda las programaciones y configuraciones de la 

tarjeta se realizan mediante tecnología TACTLED o 
programador PROG.

• Almacenamiento automático del tiempo de recorrido 
A / C (sistema analógico) o posicionamiento del 
codificador (encoder) (sistema digital / híbrido). 

• Salidas para módulos de electrocerradura y luz de 
cortesía.

• Entradas para receptor RF suelto, botonera, fotocélulas 
de cierre y de apertura.

• Detección digital de impacto con reversión de 
movimiento del portón.

• Función 'Peatón' (Control remoto y botonera).
• Entradas de fin de carrera y botonera, configurables 

como NA (normalmente abierto) o NC (normalmente 
cerrado).

• Entrada de fotocélulas de apertura y cierre 
configurables como contactos NA (normalmente 
abiertos) o NC (normalmente cerrados), salida pulso o 
salida analógica (sensor de borde).

TABLA DE INDICACIONES DE LOS LED
Guía de indicaciones de los LED de la tarjeta, cuando no 
está en modo de programación, es decir, con el jumper 
JPROG abierto.

LED INDICACIONES

SN • Parpadea cada 7 segundos: Tarjeta 
encendida y operativa.

LSC • Encendido: Sensor de fin de carrera de 
cierre activado.

LSO • Encendido: Sensor de fin de carrera de 
apertura activado.

TX • Encendido: comando por control remoto 
añadido.

PBU • Encendido: comando por botonera externa.

CMD • Encendido: Comando por receptor suelto o 
por el botón 'CMD' del TACLED.

SF • Encendido: Fotocélula de cierre bloqueada.

MEM

• Encendido: Memoria vacía, sin registro de 
controles remotos.

• Apagado: Memoria con registro de 
controles remotos.

• Parpadeando: Memoria ausente o con 
defecto. En este caso, la tarjeta entra en 
MODO DE FUNCIONAMIENTO BÁSICO.

TABLA DE COMANDO PARA 
CONFIGURACIONES

Guia rápida de configuraciones. Para entrar en el modo de 
programación de la tarjeta electrónica, se debe cerrar el 
jumper 'JPROG'.

BOTÓN FUNCIÓN
SET Añadir o Borrar Controles Remotos

CMD Comando en la Apertura
FORCE Fuerza (Embrague Electrónico)

PAUSE TIME Tiempo de Cierre Automático
OPEN RAMP Rampa de Apertura
CLOSE RAMP Rampa de Cierre

TORQUE RAMP Torque (Fuerza) en la Rampa
BRAKE Freno
LIGHT Tiempo de Luz de Cortesía

BORRAR TODOS LOS CONTROLES 
REMOTOS

Borra e inicializa la memoria para añadir nuevos controles 
remotos.
Instrucciones:
1. El portón debe estar parado;

2. Cierre el jumper 'JPROG';
3. Pulse y suelte el botón 'SET' de la tarjeta (1 vez);
4. LED 'N5' (TX) debe quedar encendido;
5. Pulse y mantenga pulsado el botón 'SET' de la tarjeta 

por 10 segundos;
6. LED 'N8' debe quedar encendido, indicando que ha 

borrado todos los controles remotos;
7. Para finalizar, quite el jumper 'JPROG'.

AÑADIR CONTROLES REMOTOS

Agrega nuevos controles remotos en la tarjeta electrónica, 
para que ellos puedan controlar el automatizador.

Instrucciones:
1. El portón debe estar parado;
2. Cierre el jumper 'JPROG';
3. Pulse y suelte el botón 'SET' de la tarjeta (1 vez);
4. LED 'N5' (TX) debe quedar encendido;
5. Pulse y mantenga pulsado el botón del control remoto 

que desea añadir;
6. LED 'N8' debe parpadear;
7. Pulse y suelte el botón 'SET' de la tarjeta para confirmar 

la operación;
8. LED 'N8' parpadea 1 vez (botón del control remoto ya 

añadido), parpadea 2 veces (botón del control remoto 
ya añadido y nueva sincronización para control código 
rodante) o 3 veces (memoria llena);

9. Suelte el botón del control remoto;
10. Vuelva al paso 3 para añadir un nuevo botón del 

control remoto;
11. Para finalizar, quite el jumper 'JPROG'.

COMANDO RECIBIDO EN LA APERTURA

Permiso de comando para que una botonera o control 
remoto funcionen durante un movimiento de apertura del 
portón.

Instrucciones:
1. El portón debe estar parado;
2. Cierre el jumper 'JPROG';
3. Pulse y suelte el botón 'CMD' de la tarjeta (1 vez), para 

exhibir el ajuste actual.
4. Pulse y suelte el botón 'CMD' tantas veces como sea 

necesario, hasta que encuentre el ajuste deseado;
5. Para finalizar, quite el jumper 'JPROG'.

Indicaciones de los LED:
• N1 parpadeando = Función deshabilitada.
• N1 encendido = Función habilitada. 

FUERZA (EMBRAGUE ELECTRÓNICO)
Para que la utilización de este dispositivo sensor de 
seguridad ser eficaz, siga estes pasos:
- Tras la correcta instalación del automatizador, ajuste el 
embrague electrónico de modo que la fuerza utilizada sea 
la mínima necesaria para mover el portón completamente, 
tanto en la apertura como en el cierre.

Instrucciones:
1. El portón debe estar parado;
2. Cierre el jumper 'JPROG';
3. Pulse y suelte el botón 'FORCE' de la tarjeta (1 vez), para 

exhibir el ajuste actual;
4. Pulse y suelte el botón 'FORCE' tantas veces como sea 

necesario, hasta que encuentre el ajuste deseado;
5. Para finalizar, quite el jumper 'JPROG'.

Indicaciones de los LED:
• N1 parpadeando = Apagada.
• N1 encendido = Mínimo.
...
• N8 encendido = Máximo.

SEMIAUTOMÁTICO / MODO 
AUTOMÁTICO (TIEMPO DE PAUSA)

Ajuste de tiempo para cierre automático cuando el portón 
alcanza el sensor fin de carrera de apertura FCA o el tope 
de apertura, indicando el fin de la apertura.

Instrucciones:
1. El portón debe estar parado;
2. Cierre el jumper 'JPROG';
3. Pulse y suelte el botón 'PAUSE TIME' de la tarjeta (1 

vez), para exhibir el ajuste actual;
4. Pulse y suelte el botón 'PAUSE TIME' tantas veces como 

sea necesario, hasta que encuentre el ajuste deseado;
5. Para finalizar, quite el jumper 'JPROG'.

Indicaciones de los LED:
• N1 parpadeando = Semiautomático.
• N1 encendido = 5 segundos
• N2 encendido = 10 segundos
• N3 encendido = 30 segundos
• N4 encendido = 60 segundos
• N5 encendido = 90 segundos
• N6 encendido = 120 segundos
• N7 encendido = 180 segundos
• N8 encendido = 240 segundos.

RAMPA DE APERTURA

Es la distancia entre el tope mecánico de apertura y el 
punto del recorrido de donde la tarjeta entra en modo 
de torque pulsante (control de torque) para reducir la 
velocidad del portón y apagar en el recorrido almacenado, 
es decir, la distancia en que el automatizador empieza a 
desacelerar en la apertura del portón.

Instrucciones:
1. El portón debe estar parado;
2. Cierre el jumper 'JPROG';
3. Pulse y suelte el botón 'OPEN RAMP' de la tarjeta (1 

vez), para exhibir el ajuste actual;
4. Pulse y suelte el botón 'OPEN RAMP' tantas veces como 

sea necesario, hasta que encuentre el ajuste deseado;
5. Para finalizar, quite el jumper 'JPROG.

Indicaciones de los LED:
• N1 parpadeando = Apagado
• N1 encendido = 5% del recorrido.
• N2 encendido = 10% del recorrido.
• N3 encendido = 15% del recorrido.
• N4 encendido = 20% del recorrido.
• N5 encendido = 25% del recorrido.
• N6 encendido = 30% del recorrido.
• N7 encendido = 35% del recorrido.
• N8 encendido = 40% del recorrido.

RAMPA DE CIERRE

Es la distancia entre el tope mecánico de cierre y el punto 
del recorrido de donde la tarjeta entra en modo de torque 
pulsante para reducir la velocidad del portón y apagar 
en el recorrido almacenado, es decir, la distancia en que 
el automatizador empieza a desacelerar en el cierre del 
portón.

Instrucciones:
1. El portón debe estar parado;
2. Cierre el jumper 'JPROG';
3. Pulse y suelte el botón 'CLOSE RAMP' de la tarjeta (1 

vez), para exhibir el ajuste actual;
4. Pulse y suelte el botón 'CLOSE RAMP' tantas veces 

como sea necesario, hasta que encuentre el ajuste 
deseado;

5. Para finalizar, quite el jumper 'JPROG'.

Indicaciones de los LED:

• N1 parpadeando = Apagado
• N1 encendido = 5% del recorrido.
• N2 encendido = 10% del recorrido.
• N3 encendido = 15% del recorrido.
• N4 encendido = 20% del recorrido.
• N5 encendido = 25% del recorrido.
• N6 encendido = 30% del recorrido.
• N7 encendido = 35% del recorrido.
• N8 encendido = 40% del recorrido.

TORQUE (FUERZA) EN LA RAMPA

Este ajuste disminuye la velocidad del portón cuando 
el recorrido esté dentro de la región de rampa de 
deceleración, es decir, la “fuerza” del automatizador en la 
región de rampa de fin de carrera, cerca de los puntos de 
parada del portón. Si la rampa es deshabilitada, el torque 
pulsante en la rampa queda inoperante.

Instrucciones:
1. El portón debe estar parado;
2. Cierre el jumper 'JPROG';
3. Pulse y suelte el botón 'TORQUE RAMP' de la tarjeta (1 

vez), para exhibir el ajuste actual;
4. Pulse y suelte el botón 'TORQUE RAMP' tantas veces 

como sea necesario, hasta que encuentre el ajuste 
deseado;

5. Para finalizar, quite el jumper 'JPROG'.

Indicaciones de los LED:
• N1 parpadeando = Apagado
• N1 encendido = Mínimo.
...
• N8 encendido = Máximo.

FRENO

Es accionado al apagar el motor por comando, o al 
alcanzar los sensores analógicos (finales de carrera).

Instrucciones:
1. El portón debe estar parado;
2. Cierre el jumper 'JPROG';
3. Pulse y suelte el botón 'BRAKE' de la tarjeta (1 vez), para 

exhibir el ajuste actual;
4. Pulse y suelte el botón 'BRAKE' tantas veces como sea 

necesario, hasta que encuentre el ajuste deseado;
5. Para finalizar, quite el jumper 'JPROG'.

Indicaciones de los LED:
• N1 parpadeando = Apagado
• N1 encendido = Mínimo.
...
• N8 encendido = Máximo.

TIEMPO DE LUZ DE CORTESÍA

Selecciona el tiempo en que la salida “LUZ” queda 
accionada tras el cierre del portón.
Durante la apertura o cierre del portón o cuando el portón 
está parado abierto, el módulo de relé queda encendido. 
Cuando la tarjeta finaliza el cierre, el módulo de relé es 
apagado tras el tiempo programado.

Instrucciones:
1. El portón debe estar parado;
2. Cierre el jumper 'JPROG';
3. Pulse y suelte el botón 'LIGHT' de la tarjeta (1 vez), para 

exhibir el ajuste actual;
4. Pulse y suelte el botón 'LIGHT' tantas veces como sea 

necesario, hasta que encuentre el ajuste deseado;
5. Para finalizar, quite el jumper 'JPROG'.
Indicaciones de los LEDs:
• N1 parpadeando = Parada inmediata.
• N1 encendido = 5 segundos
• N2 encendido = 10 segundos
• N3 encendido = 30 segundos
• N4 encendido = 60 segundos
• N5 encendido = 90 segundos
• N6 encendido = 120 segundos
• N7 encendido = 180 segundos
• N8 encendido = 240 segundos

BORRANDO EL RECORRIDO Y 
RESTAURANDO CONFIGURACIÓN 

PREDETERMINADA DE FÁBRICA

En una única operación, borra el recorrido (trayecto) 
del automatizador almacenado por la tarjeta, así como 
restaura las configuraciones predeterminadas de fábrica.

Instrucciones:
1. El portón debe estar parado.
2. Mantenga el jumper 'JPROG' abierto.
3. Pulse y mantenga apretado el botón 'SET' de la tarjeta, 

el LED 'SN' quedará apagado.
4. Pasados 5 segundos, el LED 'SN' encenderá, indicando 

que ha borrado el recorrido.
5. Mantenga el botón 'SET' apretado mientras el LED 'SN' 

esté encendido.
6. Pasados 10 segundos, el LED 'SN' parpadeará, 

indicando que ha restaurado las configuraciones 
predeterminadas de fábrica.

7. Suelte el botón 'SET' para finalizar la operación.

 NOTAS:
1. Si es necesario ejecutar solo la operación para borrar el 
recorrido, suelte el botón en el ítem 5.

2. La ejecución de la operación de restablecimiento de fá-
brica también borra el recorrido del portón.

3. Al ejecutar la operación para borrar el recorrido, en el 
siguiente comando de apertura o cierre, la tarjeta memoriza 
automáticamente un nuevo recorrido después del primer 
ciclo completo del portón.

JUMPER 'F/R'

Invierte el sentido de rotación del motor; lo que es 
apertura se convierte en cierre y viceversa, y también 
invierte la lógica de los sensores de fin de carrera, FCA y 
FCC.

TABLA DE CONFIGURACIÓN POR 
EL ACCESORIO DE PROGRAMACIÓN 

'PROG'

PROG: Permite configurar con más precisión.
Mientras el PROG esté conectado con la tarjeta, se 
desactivarán los comandos por botonera, el botón ‘CMD’ 
y el receptor suelto para comandos de accionamiento de 
motor en la tarjeta.
Solamente el PROG logra enviar comandos para apertura 
y cierre del portón, con el botón ‘+’ así como um control 
remoto añadido, si él esté en la pantalla principal de status 
de los sensore. 
Mantenendo pulsada cualquier tecla del PROG, pasados 
3 segundos, ella entrará en modo de autorepetición de 
la tecla pulsada. Eso avanzará las pantallas o ajustes más 
rápidamente.

Pantalla principal - Monitoreo del sensor

Configuración de la pantalla principal para fin de carrera 
analógico

Configuración de la pantalla principal para fin de carrera 
digital / encoder (codificador)

Añadir control remoto para apertura / cierre

Pantallas de configuración de la función 'Peatón' - 
Apertura parcial

Añadir control remoto para función 'Peatón'

Modo de cierre automático

Añadir control remoto de acceso

Añadir control remoto 'Peatón'

Zona de desaceleración del portón

Embrague electronico

INDICACIONES DE LOS LED - Jumper 'PROG' cerrado - Estado de los niveles de programación

Funciones programables con 9 niveles de ajuste

Funciones programables con 2 niveles de ajuste

Mínimo

Función 
deshabilitada

Función 
habilitada

MáximoNivel 1 Nivel 2 Nivel 3 Nivel 4 Nivel 5 Nivel 6 Nivel 7

INDICADOR DEL 
SENSOR FCA

INDICADOR DE 
BOTONERA

INDICADOR DE 
FOTOCÉLULA

INDICADOR DE
CONTROL REMOTO 

VÁLIDO

L:XXX → Contador de tiempo de luz de cortesía
R:XXX → Contador de retardo de apertura con módulo de 
'semáforo' conectado
ST:F → Portón cerrado
ST:A → Portón abierto
ST:S → Portón semiabierto
ST:a → Ciclo de apertura del portón
ST:f → Ciclo de cierre del portón
ENG → Tarjeta electrónica activa o reseteada
ST:R → Portón en estado de reversión para ciclo de apertura
ST:T → Cerradura electromagnética activada en la apertura

INDICADOR DEL
SENSOR FCF (FCC)

INDICADOR 
DEL SENSOR 

FCA

INDICADOR DEL
SENSOR FCF 

(FCC)
INDICADOR DEL 

SENSOR ENCODER

INDICADOR DE 
BOTONERA

INDICADOR DE 
FOTOCÉLULA

INDICADOR DE
CONTROL REMOTO 

VÁLIDO

L:XXX → Contador de tiempo de luz de cortesía
R:XXX → Contador de retardo de apertura con módulo de 
'semáforo' conectado
ST:F → Portón cerrado
ST:A → Portón abierto
ST:S → Portón semiabierto
ST:a → Ciclo de apertura del portón
ST:f → Ciclo de cierre del portón
ENG → Tarjeta electrónica activa o reseteada
ST:R → Portón en estado de reversión para ciclo de apertura
ST:T → Cerradura electromagnética activada en la apertura

• Semiautomático
• Automático: 001 segundo
• ...
• Automático: 240 segundos

Función deshabilitada

Función deshabilitada

Embrague en mínimo
Embrague en máximo
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Tiempo de frenado electrónico

Operación del control remoto en el ciclo de apertura

Exclusión de todos los controles remotos

Restaurar la configuración a los valores 
predeterminados de fábrica

Tiempo de reversión de movimiento del portón para 
el ciclo de apertura

Elegir el tipo de datos del control remoto

Elegir idioma

Tiempo de 'semáforo' con retardo en la apertura del 
portón

Tiempo de luz de cortesía encendida

Acción de comando durante el tiempo de pausa

Pantallas de configuración de la función 'Peatón'
Apertura parcial

Tipo de contacto del fin de carrera analógico

Tipo de contacto de la botonera

Pantallas de configuración de fotocélulas de apertura / cierre

Pantallas de configuración del sensor de impacto en la rampa y recorrido

Operación de la botonera en el ciclo de apertura

Elegir el tipo de fuerza aplicada

Configuración de función de la botonera

Elegir el tipo de sistema de fin de carrera del portón

Fuerza en la memorización del recorrido

Ajustar la distancia de apertura del portón

Definir botonera para función 'Peatón'

Definir la fotocélula salida contacto N.A. (Normalmente abierto)

Definir la fotocélula salida analógica (Sensor de borde)

Definir el pulso del encoder (codificador) como referencia de impacto

Fuerza de la rampa para reducción de velocidad

 NOTA: La distancia de apertura del portón para 
acceso de peatones se activará solo cuando el por-
tón esté cerrado y también recibir un comando de 
apertura de un control remoto añaido como ‘Peatón’ 
y / o por la botonera ‘PBU’ cuando esté programada 
como ‘Peatón’.

SUMINISTRO ELÉCTRICO
(230V/50HZ)

CONDENSADOR DE
ARRANQUE DEL MOTOR

LUZ DE CORTESÍA
('SEMÁFORO)

POSITIVO "+" (12VDC)

NEGATIVO "–" (GND)

FOTOCÉLULA DE CIERRE

FOTOCÉLULA DE APERTURA

FIN DE CARRERA MECÁNICO DE CIERRE

FIN DE CARRERA MECÁNICO DE APERTURA

BOTONERA
(PEATONAL)

CONTACTO NEGATIVO

SUMINISTRO ELÉCTRICO
(230V/50HZ)

MOTOR DE INDUCCIÓN
MONOFÁSICO
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CERRADURA ELECTROMAGNÉTICA

COMÚN (HILO AMARILLO)
APERTURA / CIERRE (HILO NEGRO / ROJO)
CIERRE / APERTURA (HILO ROJO / NEGRO)

LEDS DE
PROGRAMACIÓN

BOTONES DE
PROGRAMACIÓN

JUMPER PARA INVERSIÓN DE ROTACIÓN

PROG (PROGRAMADOR)

RECEPTOR SUELTO (OPCIONAL)
NOTA: El receptor suelto puede ser
cualquier dispositivo que proporcione un
contacto NA (normalmente abierto) a la
tarjeta electrónica, como un teclado con
contraseña, un lector de tarjetas de
proximidad, un receptor de RF, etc., con la
alimentación suministrada al conector de
12 V CC.

FOTOCÉLULAS
Las salidas de las fotocélulas aceptan contacto NO, NC, pulsado y resistivo,
solo tiene que conectar y programar según la opción elegida.

JUMPER DE PROGRAMACIÓN

TACT
LED

M

C
C

F
A

FCA

FCF

NA C NF

Sí
No

• OFF: Función deshabilitada
• 25 milisegundos
• 50 milisegundos
• 75 milisegundos
• 100 milisegundos
• 150 milisegundos
• 175 milisegundos
• 200 milisegundos
• 500 milisegundos

• OFF: Función deshabilitada
• 0.1 segundo
• 0.2 segundo
• 2.0 segundos

Botón '+' para borrar controles 
remotos en la tarjeta electrónica Número de 

controles 
remotos 
añadidos

Botón '+' para activar la 
restauración de los parámetros 
de configuración en la tarjeta 
electrónica.

• Código Rolante
• Código Fijo Número de 

controles 
remotos 
añadidos

• Portugues = Portugués

• English = Inglés

• Espanol = Español

• Francaise = Francés

• Italiana = Italiano

• Cerrar

• Recarga

• NA → Normalmente abierto
• NF → Normalmente cerrado

• NA → Normalmente abierto
• NF → Normalmente cerrado

• Sí
• No

• Comando de apertura / Cierre
• Peatón

• Llave / Reed Switch = analógico / híbrido
• Encoder digital

Disminuir la distancia 
de la apertura del portón 
para peatones.

Aumentar la distancia 
de la apertura del portón 
para peatones.

Elegir la función ‘Peatón’

Elige el tipo de contacto.

Valor analógico actual 
medido en el pin del 
microcontrolador.

Elige el tipo de contacto
Almacenar el valor analógico cuando el 
sensor de borde esté en estado inactivo 
(Espera).

Valor analógico almacenado 
cuando el sensor de borde está 
en reposo (espera). Cuando 
instale el sensor de borde, se 
debe realizar los procedimientos 
para memorizar este valor para 
que sirva como referencia de 
reposo.

Valor de referencia para activar la 
protección contra impactos.
S: 1400 → Valor de referencia = 1400 *
250 microsegundos = 350 
milisegundos
Desactivado = OFF
Referencia mínima = 20
Referencia máxima = 9900

Valor real del ancho de pulso del 
encoder cuando el portón se está 
moviendo.
A: 2032 → Valor real = 2032 *
250 microsegundos = 508 milisegundos
Cuando el valor real excede el valor de 
referencia, el movimiento del portón se 
invierte el sentido para protección.

Notas cuando hay protección contra impactos:
Durante el ciclo de cierre → Inversión total hasta el final de carrera de apertura.
Durante el ciclo de apertura → Inversión parcial durante 5 segundos, solo para liberar la puerta del objeto.

Disminuir el valor de referencia Aumentar el valor de referencia


