4. 'N5' (TX) LED must remain lit; 5. In order to finish, open the 'JPROG' jumper. Main screen - Sensor monitorin r ligh ivation tim Type of contact (Analog limit switch) Opening / Closing photocells setting screens
(D WARNING PPA 5. Press the 'SET' button on the control board and keep it LED indications:
Do not use the device without pressed for 10 seconds; + N1 flashing = Function disabled Setting of the main screen for analog - .
referting to ths manual ist >>] 6. 'N8' LED must remain lt, indicating that all remote « 'NT'lit = 5% of the gate path limit switch [ [[omlr] [slwli]rcln] | | Setting the Photocell output's NO (Normally Open) contact
controls have been erased from the memory; « 'N2'lit = 10% of the gate path. l
7. In order to finish, open the 'JPROG' jumper. + 'N3'lit = 15% of the gate path. | Ema.malalmnamlll
+ 'N4' lit = 20% of the gate path. L e
TECHNICAL MANUAL ADDING REMOTE CONTROLS - 'N5' lit = 25% of the gate path, [ sl e [ I . : . lunnﬂunll.llnman
1 + 'N6'lit = 30% of the gate path. - - 1+ 000s 1 + NA — Normally Open (NO) H
AGILITY HIBRIDA I 2dds e ot contrls 10 the control board, so that L N7t - 35% of the gate path oo ! | N amaly o)} () €
: « 'N8'lit = 40% of th t th. 1 . 1
CONTROL BOARD . e eaep bodes ! . - llll
nstructions: n
1. The gate must be sil; TORQUE (STRENGTH) ON THE RAMP
g‘ glg:s ;23 :(Sli(ajs(g tJrkaeng% button (once); This adjustment decreases the gate speed when it is within Hinlninintaloiaie H Halninisialainie Operation of the remote control in the opening cycle
4 N5 (TX) LED must remain lit; ! the deceleration ramp area, i.e., the "strength” of the gate [ - B ey
. y N - . 1 [N
5. Press the button of the remote control one wants to opener in the area of the limit switch ramp, close to the Ly S CEEEEEEEE dhmmmme——— : anamammumal
add and keep it pressed; stops of the gate. In case it is disabled, the torque control
€7SA ‘Pl\:inglr?dr’r;glsé;;rﬂtiig 'f;aEgrhiggiton o the board 1o on the ramp will be inoperative. ?ettingdof the main screen for digital limit switch .ll“lnun.“.l.l. Selects the Contact type
. encoder  pmemmcmmcmmmmmmm——=a | N
confirm the operation; Instructions: ) Yl couter et gt -T_ !+ NA— Normally Open (NO) !
8. 'N8' LED flashes once (button already added), blinks 12 E?e gaLe ﬁ}g;toté still; ” ’ e 1 * NF— Normally Closed (NC) :
twice (button already added and new synchronization . Close the ' ' jJumper; iniwiinl-ininininink iuininininin o Yes 5 -
for a Rolling Code Remote control) or three times 3. Press and release the TORQUE RAMP' button on the i hser o p oM ___1 setting the photocell analog output (Edge sensor)
(memory full); board (once) to show the current adjustment; . 3 ! tat for opening cyclo Pushbutton operation in the opening cycle
9. Release the button of the remote control; 4. Press and release the 'TORQUE RAMP' button as - e Stored analog value when the
10. Go back to step 3 to add a new button of the remote many times as necessary until one reaches the desired Traffic light' time with opening delay i .
control; ‘ A adjustment; Emamlnmlm Current analog value ﬂ-mg'!'aﬂ!ﬂlanﬂmlll salgeensi:z:ﬂi:gota:t :;:ebs);nsor
11. In order to finish, open the 'JPROG' jumper. 5. In order to finish, open the JPROG' jumper. ananl l lunnl measured on the —N‘E .. n it must perform the procedures ’
COMMAND RECEIVED DURING indications: | [ple|cjalv] [Tlo] lojele|n] | microcontroller pin. (- ) (+) for memorizing this value to
LED indications: R . rmmm—m——— rmm——b——— . )
OPENING - NI flashing = Function disabled R e INERGECEENDEREEN ---- serve as a resting reference.
« N1 it = Minimum. | frosor o femere ) WEEEERReNE
Permission for a command from either a pushbutton |~ EEmmmmEee dbmmmmmm—— oI ! -T
or a remote control to be accepted during the opening VONS it = Maximum. e e -
. - . 1 1 ‘, ‘b
P08272 - 06/2022 maneuver. . . . + 0Os
Adding a remote control for opening / closin i 1
Rev. 1 I 1s 1 ) . Selects the type of contact Stores the analog value when the edge
Instructions: BRAKE HOE ] Selecting the type of strength applied al sensor is on stand-by.
1. The gate must be still; . . . 1+ 15s 1
MAIN FEATURES 5 Cloesgihee 'JgROGe'jL:mper; It is ahctwart]ed when the nr;]otorhls turnled off by a %c_)m.mand, nEE.EEm.EE.“EuEn # (B 1 Strength during the path acquiring (memorization)
+ Full Range AC Power Supply (90 —240V). 3. Press and release the 'CMD' button on the board (once orwhen the opener reaches the analog sensors (limit
+ Embedded 433.92MHz digital radio frequency receiver. to show the current adjustment. foncel switches). lllmnlanannnl.ll . L Illanmuﬂluﬂunmll . 3
« Encrypted and detachable EEPROM memory for 4. Press and release the 'CMD' button as many times as (-) (+) < Electronic braking tim Ram ravel im nsor in reen

storage of 256 remote controls and control board necessary until one reaches the desired adjustment;

EEIE A YT EA RIS

Instructions: . .
pro ramming 5. In order to finish, open the JPROG' jumper. 1. The gate must be still; llll lllllﬂﬂﬂlﬂllllll _________ Setting the encoder pulse as an impact reference
. AIT og limit SW|tch glglttil Encofdﬁ}r or H){br;dbsystgm 2. Close the 'JPROG' jumper; I
: programming and settings of the control board are indications: 3. Press and release the 'BRAKE' button on the board Hm ------------------
(csrrggga%u%gry) using TACTLED technology or PROG I:El?[\;?‘dﬂlgiﬂﬂés'z Function disabled. (once) to show the current adjustment; - ﬂﬂuunnuuﬂn. ________ i - ! Beference valu_e for activating the Actual value of the encoder pulse width
« Automatic storage of 'A/F' (Opening/Closing) travel » 'NT'lit = Function enabled. 4. Press and release the 'BRAKE buttop as many t|me§ as # EEE..EN.EE.“HEH“ -I 1. TPL:2 [ m.lpact protection. _ . plalc umn when the gate is moving.
necessary until one reaches the desired adjustment;, | ¥ g e e e e ey | eee e e ———————————— 1. 1p1a S: 1400 — Reference value = 1400 A: 2032 — Actual value = 2032 *
time (analog system) or position by encoder (digital / ! 3 et nlnnaulnlnnaﬂuna ] i H 1 A = g 03
hybrid system). STRENGTH (ELECTRONIC CLUTCH) 5. In order to finish, open the 'JPROG' jumper. I+ OFF = Function disabled ! 1 TP2:4 ! 250 microseconds = 350 milliseconds |- E.nnﬂu'ﬂ'ﬂﬂaﬂm 250 microseconds = 508 milliseconds
+ Output ports for lock and courtesy I|%ht modules. ) ) ) (& (+) & 1° 25ms I 1 ccio 1 Disabled = OFF = (‘ )‘ = _(:) ““““ When the actual value exceeds the
. In%ut ports forrLo?se IlQlF receiver, pushbutton, closing Lneeircdeerpt% Caesgtérgst?g”gfﬁlvcslency of this security sensor LED’\‘i?df:caEan: Function disabled ---- e ggzz ! i ;E‘.O; ! Minimum reference = 20 i :if,ee'f;li.eff:':f&?ceﬁiﬁte movement is
and opening photocells. ) . » 'N1 flashing = Function disable 1" 1 H : 1 . = -
« Digital impact sensing with reversion of the gate. - After properly installing the gate opener, adjust the « NT lit = Minimum. I+ 100ms I i I:::s ! Maximum Reference = 9900 -lll
» 'Pedestrian’ function (remote control and external electronic clutch so that the strength necessary to a [ 130ms : : ’ !
pushbutton). complete gate maneuver is minimum when the device is « 'N8' it = Maximum. [ H75ms 1 e
« Limit switches and pushbutton input ports, configurable both opening and closing. : * 200ms : D the ref |
as NO (normally open) or NC (normally closed). COURTESY LIGHT TIME | * 500ms I ) ecreases the reference value I Increases the reference value I
. Theﬁinput of the opening and closing photocells is Instructions: Addi . ol o o e e e e e 1 Ramp strength for speed reduction
configurable as either NO (normally open) or NC il o . : . . ing an access remote control - - -
(norr%ally closed) contacts, pulse othzt or analog 12 ET;??L%TB%&S'T:E o It selects the time in which the 'LIGHT" output will remain Enmnlﬂmnlﬂlmnﬂml Notes when there is an impact protection: o
output (edge sensor). : jumper, activated after the gate closes. : During closing cycle — Total reversion until the opening limit switch.
p 9 Exclusion of all remote controls
3. Press and release the 'FORCE' button on the board - . X . . . . . Exclusion of all remote controls . . . . . .
; . During the opening or closing maneuver, or when the gate Pedestrian’ function setting screens - Partial ﬂunnnununmnm During opening cycle — Partial reversion for 5 seconds, just to release the gate from the object.
CHART: LED INDICATIONS (once) to show the current adjustment; i still and open, the relay module will remain enabled -
4. Press and release the 'FORCE' button as many times as pen. Y ) A : opening IlEEElEmEEl ..........
Guide for the functions of the indicator LEDs on the board, necessary until one reaches the desired adjustment; Whenever the control board finishes the closing maneuver, I
when it is not in programming mode, i.e., 'JPROG' jumper 5. In order to finish, open the 'JPROG' jumper. the relay module will be disabled after the time set. Adding a remote control for 'Pedestrian’ function :nnuallll.m, Pt :
1
open. L e R T v 1. 20m i
: LED indications: Instructions: 1+ TP12 H
« N7 flashing = Off 1. The gate must be still; ﬂﬂalﬂmnﬂnuﬂﬂn - S T __________ . '____I____’ . w11 :
« N7 lit = Minimum. 2. Close the 'JPROG' jumper; v 1 1 1 |+ TP2:4 1
3. Press and release the 'LIGHT" button on the board (once) to lllmﬂlanﬂﬂﬂnllll g tﬁ”""" :" f:’se:‘"““'e controls | 1 H I+ ccao I
« 'N8'lit = Maximum. show the current adjustment; (-) (+) < (i asb bk : 1 Number of 1 |+ CC04 1
4. Press and release tPJ1e 'LIGHT" button as many times as ---- e e & s eenialss 1. TPam ; PROGRAMMING
. registered 1,
SEMI-AUTOMATIC / AUTOMATIC MODE necessary until one reaches the desired adjustment; E i i gi:s ! N LEDS
(PAUSE TIME) 5. In order to finish, open the 'JPROG' jumper. bmmmm————— H 1 ! 230V/5042)
[ D | INDICATION | LED indications: < e -
R . It is the time adjustment for the automatic closing when * 'N1'flashing = Immediate shutdown. . . X . — =
SN Flashes every 7 seconds: Control board the gate reaches the 'FCA' (OLS) limit switch sensor or + 'NTlit = 5 seconds. Restorin n he factory defaul Bushbutton function setting =5 ;I:I RN i O
switched on‘and operational. ! ne res Y ¢ N = nﬂalaamlnaununun I
- — - the opening stop, indicating the limit of the opening + 'N2'lit = 10 seconds. SINGLE-PHASE : et 7 -
LSC__ |~ Lit Closing limit switch sensor activated. sl « 'N3'lit = 30 seconds. -—) nlnﬂaﬂlllnnaﬂnna INDUCTION MOTOR g _:fm@
LSO « Lit: Opening limit switch sensor activated. ) * 'N4'lit = 60 seconds. EE.EI.EEEHE. Iamamlﬂmmnam vlél
+ Lit: Command by registered control Instructions: . » N5'lit = 90 seconds. (-) () < ; MOTOR START t 1. ;‘
X remote 1. The gate must be still; + 'N6' lit = 120 seconds. ---- lnla ll.lll.ll ' CAPACITOR T TE
e 2. Close the 'JPROG' jumper; « 'N7'lit=180seconds. | EOSEEEEEmESm—— . RMTETEEE e el COURTESY LIGHT s '”@
PBU + Lit: Command by external pushbutton. 3. Press and release the 'PAUSE TIME' button on the board « 'N8'lit = 240 seconds. -T S . (TRAFFIC LIGHT) @III £
cMp |+ Lit Command by loose receiver or by the (once) to show the current adjustment; RPN H 1. Opening/ Closing Command 1 POSITIVE“+” (12vD0) —3 - [o]
tacled 'CMD' button. 4. Press and release the 'PAUSE TIME' button as many ERASING THE ACQUIRED PATH AND ' :f:‘:ns:::“t:ga::::':'ee:::sr::t;:z ' !+ Pedestrian d NEGATIVE "* (GND) '“_..g = HHHH Dg;a:, T PROGRAMMING S22
S|~ Lit Closing photocell blocked. ta'g}sztfieﬂicessary until one reaches the desired RESTORING THE DEFAULT FACTORY ! control board. ! e : CLOSING PHOTOCELL & :<~£ o e nnn UD g suions LEB
- Lit: Emlpty memory, without remote 5. |In order tolﬁnish’ open the 'JPROG' jumper. SETTINGS | 7/ | hmTmmmmmmmmmmmm e openin pHoroceLt Lo | )8 + M_H_m ) 5 o
X COOfP'tK/Cl) S reglst(-:*rt?1 - ; . ) ) ) Adding a 'Pedestrian’ remote control Selects the type of gate limit switch system CLOSING MECHANICAL LIMIT SWITCH I—O —“mQ; i ®
MEM coritro?smory with register of remote LED indications: Ina sm%le operatlon(,j |tbera;es the pa;th (travel) (Ijlf the gate = ﬁ
. o L . + 'N1flashing = Semi-automatic. acquired (memorized) by the control unit as well as it . X £ OPENING MECHANICAL LIMIT SWITCH —9
IFrlwatSr?i;nc_gés’\eAir:z%m;%sllg%grhdvsﬁ?(gmgk « 'N1lit = 5 seconds. restores the default factory settings. Automatic closing m £ PUSHBUTTON B
BASIC OPERATION MODE + 'N2'lit =10 seconds. lllllﬂﬁlmﬂmlllll Ilamnllmlﬂﬂlll £ (PEDESTRIAN) —8
. + 'N3'lit = 30 seconds. Instructions: EE Tl E ------------------------------------ 2 +
- NFIt- | | . [ x0T T :
NG G seconds D Tegeemubesil REREAREAENEEED, Eﬂﬂﬂﬂﬂ!ﬂ_ﬂﬂﬂﬂﬂﬂ_ o)
+ 'N6'lit = 120 seconds. 3. Press the 'SET' button on the control unit and keep it I __________________________ g
| Progr ions with 9 adj levels | . :N7'I lit = 180 seconds. pressed; the ‘SN’ LED will remainoft. | T e —d e ——————————— . :' ’ ] ’: g -5 8 PROGRAMMING JUMPER
Minimum Level1 Level2 Level3 Level4 Level5 Level6 Level7 Maximum + 'N8'lit = 240 seconds. 4. After 5 seconds, the ‘SN’ LED will flash, indicating that r H | * OFF= Function disabled H N g?gi ‘/a'l‘zﬁgosd":r““:a““"’g’ hybrid 1 g gﬁg S S JUMPER FOR ROTATION INVERSION
OPENING RAMP the path has been successfully erased. I+ SEMI-AUTOMATIC 1 I+ 01lseg : H i g %g E g Fe A
a NS NS Ne[D Ne[] N[l Ne[] nNs[—]  Nafmmp 5. Keep the 'SET’ button pressed while the ‘SN’ LED is still { * Automatic: 001 second i 1° O2see 1 fTTTTTTTTTTTTT T ! ® 508 F| PROG (PRO Toou
N7 N7 N7L_J N7 N7 N7L_0 N7L_0 N70mm0 N70mm lit :' At tic: 240 ’ : I ® s 1 11& g '—Of—"' ===
N6l N6[] Ne[I Ne[1 Ne[1 Ne[_ NelWE] N[NNI NoOWE[ It is the distance between the opening mechanical sto ¢ N’ ; i dicati utomatic: 240 seconds 1. 20 1 E —" (OPTIONAL) LOOSE RECEIVER
NS NS NS NS NSC0 NSOESD NSOES] NSONE] NSOmmD and the point of the path wherepthe e%ectronic board P 6. After 10 seconds, the SN LED will flash, |nd|cat|ng that It ------------------------------- ‘I ———S—ei ——————————————————— 1 w NOTE: The loose receiver can be any
e S = e enters torque control mode in order to decrease the speed the defaut factory setting has been restored. . ‘P rian' function setting screen 2 device that provides an NO (normally
NST NsT1 NsT1 NsOES0 NsOES0 NSESD  N3(EE]  NOEED N ([EED - 7. Release the 'SET’ button in order to finish the operation. . - 9] open) contact to the control board such
of the gate and turn the opener off on the acquired path, . Partial Opening = as a password keypad, a proximity card
NALTl, N2 N2[SSD  N2OSS N2OSD  N20NSD N20EE0 N20EED N20EED ie. the dist in which th starts decelerati Gate slowing area ELECTROMAGNETIC LOCK % reader, RF receiver etc, with the power
"‘/T\_ WD NS NUDSDNUISG NGO :'-Vehren gpémanngcik:2 gatlec ¢ openersiarts eccieraing Z lection of rem ntrol' Adjusting the gate opening distance % suppli’edtothe:onne;’tor being 12Vdc.
: NOTE: g
Fnction sy Fanetion ione: 1. If it is necessary to execute only the operation to
i Instructions: y y p | | PHOTOCELLS
|d'sab'ed enabled 1. The gate must be still erase the path, release the button (item 5). IEEMEE.ENEE. EEEEEEEEIEHEEIIH Gsowsong T Q o ot o contact hit
Progr . . with 2 adi levels 2. Close the 'JPROG'jumper; .mmmuuﬂn connect and program it according to the chosen option.
3. Press and release the 'OPEN RAMP' button on the 2. By performing the factory reset operation, one (+) < CONTACT NEGATIVE
CHART: COMMAND SETTINGS board (once) to show the current adjustment; will :|5% erase thg gate path. / PEIEOMONE | ST SeE ----
Quick configuration guide. In order to enter programming 4. Press and release the 'OPEN RAMP" button as many ! ! pmmm e e P S .
. i . X - 1 1 | pemememem—————— P ——————————— -
mode, one must close the 'JPROG' jumper on the board. times as necessary until one reaches the desired 3. When performing the operation to erase the path, i i I+ Rolling Code ! ! r . : | - ]
adJustment, q q q 1 1 1 * Fixed Code 1 Number of 1 1 Decreases the distance 1 Increases the distance
5. In order to finish, open the 'JPROG' jumper. in the next opening or closing command, the control Ie .. ' 1 g 1 of the gate opening for 1 1 of the gate opening for 1
board will automatically acquire (memorize) a new L 40% / ettt o ote coniros I pedestrians. 1 I pedestrians. 1
Loy EEHEE e AR e e bk e e e e e registered H 1 1 1 1
LED indications: path after the first complete cycle of the gate. : ! bmmmm e —————— a bmmm——————————— H
« N1 flashing = Function disabled [ !
« 'NT'lit = 5% of the gate path. . .
+ 'N2'lit = 10% of the gate path. ‘F/R’ JUMPER Ilanamnmlnﬁmnll Language selection Z NOTE: The'gate's opening distance for pede§—
T B e + 'N3'lit = 15% of the gate path. Ill.n “l trian access will be activated when the gate is
+ 'N4'lit = 20% of the gate path. It reverses the direction of rotation of the motor, whatis | " TmTmmSmEeses closed only and also whenever it receives an ope-
BUTTON FUNCTION . :NS: I@t = ZSZA) of the gate path. opening becomes closing and vice versa; it also’reverses L I l ENEEEEE. ll ning command from a remote control registered as
SET Add or erase remote controls . Hg :!t = ggé) 0; t?“—’ gate patﬂ the logic of the limit switch sensors, 'FCA' (OLS) and 'FCF' e e e . Wl ‘Pedestrian’ and / or by the ‘PBU’ Pushbutton when
CMD Command received when opening : NG ||Ii Z oo gf Ech: 92';2 pzih‘ (CLS). e ;’; Function disabled ! programmed as 'Pedestrian’,
FORCE Strength (Electronic clutch) ? gate path. . \ T i
PAUSE TIME | Automatic closing time CLOSING RAMP CHAR;I'F:’ I?gglltxﬁhul;lﬁgl;ggJRoe o : e - i
i - 40% * Portugues = Portuguese
Lt e s s 1 1 1 . . .
?Sg:; RRAAI\'\/:]F; 8peh|ng ramp ! English = English : Setting the pushbutton for 'Pedestrian’ function
osing ramp It is the distance between the closing mechanical stop and PROG: It allows one to set the control board in a more |+ Espanol = Spanish i
. 1 panol panis| 1
TORQUE RAMP | Ramp Torque (Strength) the point of the path where the electronic board enters precise manner. !+ Francaise = French { Emmlﬂmnmml
BRAKE Brake torque control mode in order to decrease the speed of While the PROG is connected to the control unit, !, Ltaliana = Italian 1
LGHT Courtesy light time the gate and turn the opener off on the acquired path, i.e,, pushbuttons, the 'CMD’ button and loose receivers will be i ______________________ ‘: lnlﬂauuﬂnﬂnunlnl

ERASING ALL REMOTE CONTROLS

Erases and boots the memory in order to add new remote

the distance in which the opener starts decelerating when
closing the gate.

Instructions:

inoperative for motor activation commands on the control
board.

Only by using PROG one can send open / close
commands to tha gate, by pressing the '+’ button. One

ommand action durin

(-) (+)

&~

1. The gate must be still;

2. Close the 'JPROG' jumper;

3. Press and release the 'CLOSE RAMP' button on the
- board (once) to show the current adjustment;

12" H"Oesgiir-gg;tobg-%lrlﬁper; 4. Press and release the 'CLOSE RAMP' button as many

3. Press and release the 'SET' button on the control board times as necessary until one reaches the desired
(once); adjustment;

can also use an added remote control, if it is on the main
screen (sensors' status).
By keeping any button of the PROG pressed, after 3
seconds, it will enter the self-repetition mode of the :
pressed button, which will provide you with more agility to e Min=> Clutch at minimum
1
1

controls.
Instructions:

clojm|alno] [t]n] [r]i]mlelr] | ‘ b

navigate between the screens or adjustments. * Man-> Clutch at maximum

Selects the ‘Pedestrian’ Function

¢ Close

* Recharge




@ ADVERTENCIA

Antes de utilizar el aparato, lea
este manual con atencién.

PPA
>

MANUAL TECNICO

TARJETA ELEC,TRéNICA
AGILITY HIBRIDA

P08272 - 06/2022
Rev. 1

PRINCIPALES CARACTERISTICAS

+ Alimentacion Full Range AC (90 — 240V).

» Receptor de radiofrecuencia digital de 433.92 MHz
embarcado.

* Memoria EEPROM encriptada y extraible para
almacenamiento de 256 controles remotos y
programacion de la tarjeta electronica.

 Fin de carrera Analdgico, Encoder Digital o Hibrido.

« Toda las programaciones y configuraciones de la
tarjeta se realizan mediante tecnologia TACTLED o
programador PROG.

« Almacenamiento automatico del tiempo de recorrido
A/ C (sistema analdgico) o posicionamiento del
codificador (encoder) (sistema digital / hibrido).

« Salidas para médulos de electrocerradura y luz de
cortesia.

« Entradas para receptor RF suelto, botonera, fotocélulas
de cierre y de apertura.

+ Deteccion digital de impacto con reversion de
movimiento del porton.

« Funcién 'Peatén’ (Control remoto y botonera).

« Entradas de fin de carrera y botonera, configurables
como NA (normalmente abierto) o NC (normalmente
cerrado).

+ Entrada de fotocélulas de apertura y cierre
configurables como contactos NA (normalmente
abiertos) o NC (normalmente cerrados), salida pulso o
salida analdgica (sensor de borde).

TABLA DE INDICACIONES DE LOS LED

Gufa de indicaciones de los LED de la tarjeta, cuando no
estd en modo de programacion, es decir, con el jumper
JPROG abierto.

LED INDICACIONES
Parpadea cada 7 segundos: Tarjeta

SN encendida y operativa.

LSC » Encendido: Sensor de fin de carrera de
cierre activado.

15O « Encendido: Sensor de fin de carrera de
apertura activado.

X « Encendido: comando por control remoto
afiadido.

PBU » Encendido: comando por botonera externa.
CMD « Encendido: Comando por receptor suelto o
por el boton 'CMD' del TACLED.

SF « Encendido: Fotocélula de cierre bloqueada.

Encendido: Memoria vacia, sin registro de
controles remotos.

Apagado: Memoria con registro de

MEM controles remotos.

Parpadeando: Memoria ausente o con
defecto. En este caso, la tarjeta entra en
MODO DE FUNCIONAMIENTO BASICO.

INDICACIONES DE LOS LED - Jumper 'PROG’ cerrado - Estado de los niveles de programacion

| Funciones programables con 9 niveles de ajuste

Minimo  Nivel 1  Nivel2  Nivel 3 Nivel4  Nivel 5 Nivel6 Nivel 7 Maximo

Ns[—J N8 Ns[— Ns[_1 Ns[_D] Ne[— Ns[_ Ns[_1 Ns[mml
N7 N7 N7 N7 N7 N7 N7 N7(mE0  N70m0
N[ N6 N6[1 Ne[—1 Ne[—1 N6 Nelmml Ne[mml Ne[mml
NS[J Ns[_J NSL_ NS[_0 NS[_D] NsOml NsOMSI NsOmSl NsOmml
N4 N4[_ NAL D N4 NaQESD N4QEED N4QEED N4QEED  Na[mED
N3 N3l N3[_0 NOWE] NOEE0 N3OEE0 N3OEE0  N3(EE0  N3OEED

N. N2 N2[WS0 N20ES0  N20WS0  N20EE0 N20EE0  N2EE0 N2 0EeD
Ne[== N10ES0 N10ES0 N10ES0  NT0ES0  NTDESD O NTOEED NTOEED N1 DD
Funcion Funcién

deshabilitada habilitada

| Funciones programables con 2 niveles de ajuste

TABLA DE COMANDO PARA
CONFIGURACIONES

Guia rapida de configuraciones. Para entrar en el modo de
programacion de la tarjeta electrénica, se debe cerrar el
Jumper 'JPROG'".

BOTON FUNCION
SET Afiadir o Borrar Controles Remotos
CMD Comando en la Apertura
FORCE Fuerza (Embrague Electrénico)
PAUSE TIME | Tiempo de Cierre Automatico
OPEN RAMP | Rampa de Apertura
CLOSE RAMP | Rampa de Cierre
TORQUE RAMP | Torque (Fuerza) en la Rampa
BRAKE Freno
LIGHT Tiempo de Luz de Cortesia

BORRAR TODOS LOS CONTROLES
REMOTOS

Borra e inicializa la memoria para afiadir nuevos controles
remotos.

Instrucciones:

1. El portén debe estar parado;

. Cierre el jumper 'JPROG';

. Pulse y suelte el boton 'SET' de la tarjeta (1 vez);

. LED 'N5' (TX) debe quedar encendido;

Pulse y mantenga pulsado el botén 'SET' de la tarjeta
por 10 segundos;

LED 'N8' debe quedar encendido, indicando que ha
borrado todos los controles remotos;

. Para finalizar, quite el jumper 'JPROG".

ANADIR CONTROLES REMOTOS

Agrega nuevos controles remotos en la tarjeta electrénica,
para que ellos puedan controlar el automatizador.

[GENWEN)

N o

Instrucciones:
El portdn debe estar parado;

. Cierre el jumper 'JPROG";

. Pulse y suelte el botdn 'SET' de la tarjeta (1 vez);

. LED 'N5' (TX) debe quedar encendido;

. Pulse y mantenga pulsado el boton del control remoto

que desea afiadir;

LED 'N8' debe parpadear;

Pulse y suelte el botdn 'SET' de la tarjeta para confirmar

la operaaon

. LED 'N8' parpadea 1 vez (botdn del control remoto ya
afiadido), parpadea 2 veces (botdn del control remoto
ya afiadido y nueva sincronizacién para control cédigo
rodante) o 3 veces (memoria llena);
Suelte el botdn del control remoto;

. Vuelva al paso 3 para anadir un nuevo botén del
control remoto;

11. Para finalizar, quite el jumper 'JPROG'".

COMANDO RECIBIDO EN LA APERTURA

Permiso de comando para que una botonera o control
remoto funcionen durante un movimiento de apertura del
porton.
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Instrucciones:

1. El portdn debe estar parado;

2. Cierre el jumper 'JPROG';

3. Pulse y suelte el botén 'CMD' de la tarjeta (1 vez), para
exhibir el ajuste actual.

4. Pulse y suelte el botén 'CMD' tantas veces como sea
necesario, hasta que encuentre el ajuste deseado;

5. Para finalizar, quite el jumper 'JPROG'.

Indicaciones de los LED:
* N1 parpadeando = Funcién deshabilitada.
» N1 encendido = Funcién habilitada.

FUERZA (EMBRAGUE ELECTRONICO)

Para que la utilizacion de este dispositivo sensor de
seguridad ser eficaz, siga estes pasos:

- Tras la correcta instalacion del automatizador, ajuste el
embrague electrénico de modo que la fuerza utilizada sea
la minima necesaria para mover el porton completamente,
tanto en la apertura como en el cierre.

Instrucciones:

1. El portén debe estar parado;

2. Cierre el jumper 'JPROG';

3. Pulse y suelte el botdn 'FORCE' de la tarjeta (1 vez), para
exhibir el ajuste actual;

4. Pulse y suelte el boton 'FORCE' tantas veces como sea
necesario, hasta que encuentre el ajuste deseado;

5. Para finalizar, quite el jumper 'JPROG'.

Indicaciones de los LED:
» N1 parpadeando = Apagada.
« N1 encendido = Minimo.

<" N8 encendido = Méximo.

SEMIAUTOMATICO / MODO
AUTOMATICO (TIEMPO DE PAUSA)

Ajuste de tiempo para cierre automatico cuando el portén
alcanza el sensor fin de carrera de apertura FCA o el tope
de apertura, indicando el fin de la apertura.

Instrucciones:

1. El portén debe estar parado;

2. Cierre el jumper 'JPROG';

3. Pulse y suelte el boton 'PAUSE TIME' de la tarjeta (1
vez), para exhibir el ajuste actual;

4. Pulse y suelte el botdn 'PAUSE TIME' tantas veces como
sea necesario, hasta que encuentre el ajuste deseado;

5. Para finalizar, quite el jumper 'JPROG'.

Indicaciones de los LED:

* N1 parpadeando = Semiautomatico.
* NTlencendido = 5 segundos

* N2 encendido = 10 segundos

* N3 encendido = 30 segundos

» N4 encendido = 60 segundos

« N5 encendido = 90 segundos

* N6 encendido = 120 segundos

+ N7 encendido = 180 segundos

+ N8 encendido = 240 segundos.

RAMPA DE APERTURA

Es la distancia entre el tope mecanico de aperturay el
punto del recorrido de donde la tarjeta entra en modo

de torque pulsante (control de torque) para reducir la
velocidad del portén y apagar en el recorrido almacenado,
es decir, la distancia en que el automatizador empieza a
desacelerar en la apertura del porton.

Instrucciones:

1. El portén debe estar parado;

2. Cierre el jumper 'JPROG';

3. Pulse y suelte el botén 'OPEN RAMP' de la tarjeta (1
vez), para exhibir el ajuste actual;

4. Pulse y suelte el botén 'OPEN RAMP' tantas veces como
sea necesario, hasta que encuentre el ajuste deseado;

5. Para finalizar, quite el jumper 'JPROG.

Indicaciones de los LED:

» N1 parpadeando = Apagado

* N1 encendido = 5% del recorrido.

* N2 encendido = 10% del recorrido.
» N3 encendido = 15% del recorrido.
» N4 encendido = 20% del recorrido.
« N5 encendido = 25% del recorrido.
+ N6 encendido = 30% del recorrido.
* N7 encendido = 35% del recorrido.
» N8 encendido = 40% del recorrido.

RAMPA DE CIERRE

Es la distancia entre el tope mecénico de cierre y el punto
del recorrido de donde la tarjeta entra en modo de torque
pulsante para reducir la velocidad del portén y apagar

en el recorrido almacenado, es decir, la distancia en que

el automatizador empieza a desacelerar en el cierre del
porton.

Instrucciones:

1. El portén debe estar parado;

2. Cierre el jumper 'JPROG';

3. Pulse y suelte el botén 'CLOSE RAMP' de la tarjeta (1
vez), para exhibir el ajuste actual;

4. Pulse y suelte el boton 'CLOSE RAMP' tantas veces
como sea necesario, hasta que encuentre el ajuste
deseado;

5. Para finalizar, quite el jumper 'JPROG'.

Indicaciones de los LED:

» N1 parpadeando = Apagado

« N1encendido = 5% del recorrido.

» N2 encendido = 10% del recorrido.
* N3 encendido = 15% del recorrido.
* N4 encendido = 20% del recorrido.
+ N5 encendido = 25% del recorrido.
+ N6 encendido = 30% del recorrido.
» N7 encendido = 35% del recorrido.
» N8 encendido = 40% del recorrido.

TORQUE (FUERZA) EN LA RAMPA

Este ajuste disminuye la velocidad del portén cuando

el recorrido esté dentro de la region de rampa de
deceleracion, es decir, la “fuerza” del automatizador en la
region de rampa de fin de carrera, cerca de los puntos de
parada del porton. Si la rampa es deshabilitada, el torque
pulsante en la rampa queda inoperante.

Instrucciones:

1. El portén debe estar parado;

2. Cierre el jumper 'JPROG';

3. Pulse y suelte el botén 'TORQUE RAMP' de la tarjeta (1
vez), para exhibir el ajuste actual;

4. Pulse y suelte el boton 'TORQUE RAMP' tantas veces
como sea necesario, hasta que encuentre el ajuste
deseado;

5. Para finalizar, quite el jumper 'JPROG'.

Indicaciones de los LED:
* N1 parpadeando = Apagado
» N1 encendido = Minimo.

N N8 encendido = Maximo.
FRENO

Es accionado al apagar el motor por comando, o al
alcanzar los sensores analégicos (finales de carrera).

Instrucciones:

1. El portén debe estar parado;

2. Cierre el jumper 'JPROG';

3. Pulse y suelte el botén 'BRAKE' de |a tarjeta (1 vez), para
exhibir el ajuste actual;

4. Pulse y suelte el botén 'BRAKE' tantas veces como sea
necesario, hasta que encuentre el ajuste deseado;

5. Para finalizar, quite el jumper 'JPROG'.

Indicaciones de los LED:
* N1 parpadeando = Apagado
* N1encendido = Minimo.

N N8 encendido = Maximo.
TIEMPO DE LUZ DE CORTESIA

Selecciona el tiempo en que la salida "LUZ" queda
accionada tras el cierre del porton.

Durante la apertura o cierre del portén o cuando el portén
est4 parado abierto, el médulo de relé queda encendido.
Cuando la tarjeta finaliza el cierre, el médulo de relé es
apagado tras el tiempo programado.

Instrucciones:

1. El portén debe estar parado;

2. Cierre el jumper 'JPROG';

3. Pulse y suelte el boton 'LIGHT' de la tarjeta (1 vez), para
exhibir el ajuste actual;

4. Pulse y suelte el boton 'LIGHT' tantas veces como sea
necesario, hasta que encuentre el ajuste deseado;

5. Para finalizar, quite el jumper 'JPROG'.

Indicaciones de los LEDs:

» N1 parpadeando = Parada inmediata.

* N1 encendido = 5 segundos

» N2 encendido = 10 segundos

» N3 encendido = 30 segundos

* N4 encendido = 60 segundos

» N5 encendido = 90 segundos

» N6 encendido = 120 segundos

* N7 encendido = 180 segundos

» N8 encendido = 240 segundos

BORRANDO EL RECORRIDO Y
RESTAURANDO CONFIGURACION
PREDETERMINADA DE FABRICA

En una Unica operacion, borra el recorrido (trayecto)
del automatizador almacenado por la tarjeta, asi como
restaura las configuraciones predeterminadas de fabrica.

Instrucciones:

. El portdn debe estar parado.

. Mantenga el jumper 'JPROG' abierto.

. Pulse y mantenga apretado el botdn 'SET' de la tarjeta,
el LED 'SN' quedara apagado.

4. Pasados 5 segundos, el LED 'SN' encenderd, indicando
que ha borrado el recorrido.

. Mantenga el boton 'SET" apretado mientras el LED 'SN'
esté encendido.

. Pasados 10 segundos, el LED 'SN' parpadeara,

indicando que ha restaurado las configuraciones

predeterminadas de fabrica.

Suelte el boton 'SET' para finalizar la operacion.
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[4 NOTAS:
1. Si es necesario ejecutar solo la operacion para borrar el
recorrido, suelte el botén en el item 5.

2. La ejecucién de la operacién de restablecimiento de fa-
brica también borra el recorrido del portén.

3. Al ejecutar la operacién para borrar el recorrido, en el
siguiente comando de apertura o cierre, |a tarjeta memoriza
automaticamente un nuevo recorrido después del primer
ciclo completo del porton.

JUMPER 'F/R'

Invierte el sentido de rotacion del motor; lo que es
apertura se convierte en cierre y viceversa, y también
invierte la l6gica de los sensores de fin de carrera, FCA'y
FCC.

TABLA DE CONFIGURACION POR
EL ACCESORIO DEOP(I;!OGRAMACION
IPR 1

PROG: Permite configurar con mas precision.

Mientras el PROG esté conectado con la tarjeta, se
desactivaran los comandos por botonera, el boton ‘CMD’
y el receptor suelto para comandos de accionamiento de
motor en la tarjeta.

Solamente el PROG logra enviar comandos para apertura
y cierre del porton, con el boton '+’ asi como um control
remoto afiadido, si él esté en la pantalla principal de status
de los sensore.

Mantenendo pulsada cualquier tecla del PROG, pasados
3 segundos, ella entrard en modo de autorepeticion de
la tecla pulsada. Eso avanzara las pantallas o ajustes mas
rapidamente.

Pantalla principal - Monitor: | sensor

Configuracion de la pantalla principal para fin de carrera
analogico

(X — Contador mpo de luz de cortesia
Contador de retardo de apertura con médulo de

INDICADOR DEL
SENSOR FCA

INDICADOR DEL
SENSOR FCF (FCC)

INDICADOR DE
FOTOCELULA

Configuracion de la pantalla principal para fin de carrera
digital / encoder (codificador)

rarjeta electrénica activa o reseteada
do reversién rt

dura electromagnética activada en la apertura

INDICADOR DE

INDICADOR DE CCONTROL REMOTO

FOTOCELULA

Aiadir control remoto para apertura / cierre
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IIIIIEEEIIIIIIEEEEEE
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Afiadir control remoto de acceso

Pantallas de configuracion de la funcion ‘Peatén’ -
Apertur. rcial

Aiadir control remoto para funcién '‘Peatén’
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Afiadir control remoto 'Peatén’

M ierr mati

c|1[e[R|r[e] |aju[rlojm]a]T]1]c
x| x| x x| x| x| ] || ] fg

1 1
I « Semiautomatico 1
I« Automatico: 001 segundo :
. 1
I « Automatico: 240 segundos :
a

Zon leracién del por

1 * off =Funcién deshabilitada 1
1+ 5% :
1 10% 1
| ROEE :
1

[ e 1

= off=Funcion deshabilitada
. 5%
« 10%

I E ES X E T B
I

* Min =>Embrague en minimo
+ Man - Embrague en maximo

Tiem luz rtesi

Operacion del control remoto en el ciclo de apertura

clojm|an[plo| |a]e|er|TIu]r]a
LD L] ] e

L LI -
1* 0Os :
1+ 1s 1
LI 1
I° 15s :
______ 1
Tiem fren lectréni

INEERGCENCENNNEN
nunnunmnlgg{%}gg:

1
1
OFF: Funcién deshabilitada 1
25 milisegundos :
50 milisegundos 1
75 milisegundos 1
100 milisegundos 1
150 milisegundos 1
175 milisegundos :
200 milisegundos 1
500 milisegundos :

1
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Exclusion de todos los controles remotos

[Py —— T .......... - [reye— I ————
1 1 1 1
: Boton '+ para borrar controles : T 1
1 remotos en la tarjeta electrénica 1 : Namero de :
1 1 H controles H
Ty ——— a | remotos H
1 afiadidos 1
1 1
1 1
Y ey —— a

R rar | nfiguracién a los valor:
predeterminados de fabrica

1 Botén '+ para a'cTnTaFE """"

: restauracion de los parametros

1 de configuracion en la tarjeta
! electrénica.

el ciclo de apertura

mmmmmmmmmmmm ey
: * OFF: Funcién deshabilitada :
1+ 0.1segundo 1
1+ 0.2 segundo 1
: « 2.0 segundos 1

1

1

e —

Elegir el ti |

IEENHEEIIEENEHEH

ntrol rem

i 1
1+ Cédigo Rolante ) H
1 » Cédigo Fijo : Namero de :
e } controles {
| remotos H
1 afadidos 1
! 1
! 1
b ———— a

* Portugues = Portugués

« English = Inglés

* Francaise = Francés

r
1

1

1

1

1

: * Espanol = Espaiiol
1

1

: Italiana = Italiano
1

.

Accion de comando durante el tiempo de pausa

Ti n | fin rrera anal6gi

s|e[n[slolR| [F]1]n] [clulR[s]o
ERGNEENNEREN

. NA - Normalmente abierto
1 * NF — Normalmente cerrado 1

Ti n | ner:

| |c[oln/t]alc[T]o] |slo[r|o|n] |
ﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂlﬂlﬂ{ﬂl}_ﬁ

!+ NA - Normalmente abierto
1 * NF — Normalmente cerrado H

Operacién de la botonera en el ciclo de apertura

| [clonTlalc[Tlo] [eloltloln] |
alble]rlelulrlal 11| [x]x|x] ]i]

Elegir el tipo de fuerza aplicada

Fuerza en la memorizacién del recorrido

i
1 20m
1. TPL:2
1+ P11
|+ P24
: . CC:10
|+ ccoa
1+ TP4:8
1. e
1+ 105

Fuerza de la rampa para reduccién de velocidad

i
1. 20m
1+ P12
1+ P12
1+ TP2:4
:- cc:10
HORe =
1. TPa:g
1. 1p8a
i+ P03

Configuracién de funcién de la botonera

| * Peaton 1

+ Llave / Reed Switch = analégico / hibrido
1 * Encoder digital

Apertura parcial

Ajustar la distancia de apertura del porton

(-) (+) <

o L] P "

1 1 1 1

1 Disminuir la distancia 1 1 Aumentar la distancia 1

1 de la apertura del porton : I de la apertura del porton 1
1

: para peatones. ' para peatones.

[4 NOTA: La distancia de apertura del portén para
acceso de peatones se activara solo cuando el por-
ton esté cerrado y también recibir un comando de
apertura de un control remoto afiaido como 'Peatén’
y / o por la botonera ‘PBU’ cuando esté programada
como 'Peatdn”.

Definir botonera para funcién 'Peaton’

(-) (+) < >
L |

¢ ¥

Elegir la funcién ‘Peatén’

Definir la fotocélula salida contacto N.A. (Normalmente abierto)

(=) (*] <

Elige el tipo de contacto.

Definir la fotocélula salida analdgica (Sensor de borde)

Valor analégico actual
medido en el pin del
microcontrolador.

Elige el tipo de contacto

Valor analégico almacenado
cuando el sensor de borde esta
en reposo (espera). Cuando
mstale el sensor de borde, se
debe realizar los procedimientos
para memorizar este valor para
que sirva como referencia de
reposo.

Almacenar el valor

(Espera).

sensor de borde esté en estado inactivo

analégico cuando el

Definir el pulso del encoder (codificador) como referencia de impacto

Valor de referencia para activar la
proteccion contra impactos.

S: 1400 — Valor de referencia = 1400 *
250 microsegundos = 350
milisegundos | (EEEEEMA
Desactivado = OFF - (+)
Referencia minima = 20
Referencia maxima = 9900

Disminuir el valor de referencia

alclr] [r]alue]

Jslelnls| [1/m]e
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é

Valor real del ancho de pulso del
encoder cuando el portén se esta
moviendo.

Cuando el valor real excede el valor de
referencia, el movimiento del porton se
invierte el sentido para proteccion.

d b I Aumentar el valor de referencia I

Notas cuando hay proteccion contra impactos:

Durante el ciclo de cierre — Inversion total hasta el final de carrera de apertura.
Durante el ciclo de apertura — Inversion parcial durante 5 segundos, solo para liberar la puerta del objeto.

SUMINISTRO ELECTRICO
(230V/50H2)
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MOTOR DE INDUCCION
MONOFASICO

APERTURA / CIERRE (HILO NEGRO / ROJO]
CIERRE / APERTURA (HILO ROJO / NEGRO)

CONDENSADOR DE

ARRANQUE DEL MOTOR [

LUZ DE CORTESIA _ Il
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POSITIVO "+" (12VDC)
NEGATIVO "-" (GND)
FOTOCELULA DE CIERRE I—O

FOTOCELULA DE APERTURA I—.

FIN DE CARRERA MECANICO DE CIERRE '_.

FIN DE CARRERA MECANICO DE APERTURA I—.
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|~ PROGRAMACION LED

OPEN
RAIP.

B
TORQUE CLOSE
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CERRADURA ELECTROMAGNETICA

MODULO DE RELE PPA

Las salida:

SUMINISTRO ELECTRICO |
(230V/50HZ) 1

CONTACTO

I— JUMPER DE PROGRAMACION
JUMPER PARA INVERSION DE ROTACION

PROG (PROGRAMADOR)

RECEPTOR SUELTO (OPCIONAL)

NOTA: El receptor suelto puede ser
cualquier dispositivo que proporcione un
contacto NA (normalmente abierto) a la
tarjeta electrénica, como un teclado con
contrasefia, un lector de tarjetas de
proximidad, un receptor de RF, etc., con la
alimentacién suministrada al conector de
12vCeC

FOTOCELULAS

s de las fotocélulas aceptan contacto NO, NC, pulsado y resistivo,

solo tiene que conectar y programar segun la opcion elegida.

NEGATIVO




